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UNIDAD DE COMPETENCIA
“UC2718_3: Gestionar la seguridad y mantenimiento de proyectos
de roboética colaborativa”

LEA ATENTAMENTE LAS INSTRUCCIONES

Conteste a este cuestionario de FORMA SINCERA. La informacion recogida en él tiene
CARACTER RESERVADQO, al estar protegida por lo dispuesto en la Ley Organica 15/1999,
de 13 de diciembre, de proteccién de datos de caracter personal.

Su resultado servira solamente para ayudarle, ORIENTANDOLE en qué medida posee la
competencia profesional de la “UC2718_3: Gestionar la seguridad y mantenimiento de
proyectos de robodtica colaborativa”.

No se preocupe, con independencia del resultado de esta autoevaluacion, Ud. TIENE
DERECHO A PARTICIPAR EN EL PROCEDIMIENTO DE EVALUACION, siempre que
cumpla los requisitos de la convocatoria.

Nombre y apellidos del trabajador/a:

Firma:
NIF:
Nombre y apellidos del asesor/a:

Firma:
NIF:
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INSTRUCCIONES CUMPLIMENTACION DEL CUESTIONARIO:

Las actividades profesionales aparecen ordenadas en bloques desde el niumero 1 en
adelante. Cada uno de los bloques agrupa una serie de actividades mas simples
(subactividades) numeradas con 1.1., 1.2.,..., en adelante.

Lea atentamente la actividad profesional con que comienza cada bloque y a continuacion las
subactividades que agrupa. Marque con una cruz, en los cuadrados disponibles, el indicador
de autoevaluacion que considere mas ajustado a su grado de dominio de cada una de ellas.
Dichos indicadores son los siguientes:

No sé hacerlo.

Lo puedo hacer con ayuda.

Lo puedo hacer sin necesitar ayuda.

Lo puedo hacer sin necesitar ayuda, e incluso podria formar a otro trabajador o
trabajadora.

hONM~

INDICADORES DE
1: Caracterizar la seguridad de una instalacion robética| AUTOEVALUACION
colaborativa, teniendo en cuenta las caracteristicas de la
instalacion y la normativa de aplicacién, seglin exigencias del 1 2 3 | 4
proyecto o encargo de trabajo.

1.1: Analizar las caracteristicas de la instalacion, identificando las categorias y OlOololo
tipos de paro, segun el sistema colaborativo y entorno de trabajo.

1.2: Caracterizar los modos de seguridad y operativos, comprobando que
cumple las exigencias técnicas y de seguridad establecidas en el cargadode| [] | (] | O | O
trabajo.

1.3: Identificar las funciones de seguridad del robot, caracterizando los
elementos de seguridad del robot o sistema colaborativo, segun naturalezadel | [] | (] | [ | [
encargo.

INDICADORES DE
2: Aplicar las funciones de seguridad del robot de acuerdo a su | AUTOEVALUACION
funcién en el sistema y el entorno de trabajo, comprobando las
exigencias técnicas y de seguridad establecidas en el proyecto o 1 2 3 | 4
encargo de trabajo.

2.1: Caracterizar la limitacién de fuerza, teniendo en cuenta la limitacion de Ol0Ololo
potencia requerida en el robot y sistema colaborativo.
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INDICADORES DE

2: Aplicar las funciones de seguridad del robot de acuerdo a su | AUTOEVALUACION
funcién en el sistema y el entorno de trabajo, comprobando las

exigencias técnicas y de seguridad establecidas en el proyecto o 1 2 3 | 4
encargo de trabajo.

2.2: Caracterizar la limitacion de momento, configurando limitaciones en los Olololo
parametros de las funciones de seguridad del robot colaborativo.

2.3: Crear los planos de seguridad, configurando entradas configurables de Ol0Ololo
seguridad y salidas, segun requisitos del encargo.

3: Evaluar la normativa en seguridad para maquinas, aplicando los
procedimientos sobre robots industriales y comprobando las
exigencias establecidas en el proyecto o encargo de trabajo.

INDICADORES DE
AUTOEVALUACION

1 2

3 4

3.1: Caracterizar las directivas, leyes y estandares, identificando las reglas
generales de disefio con maquinas, segun normativa de seguridad.

3.2: Identificar los requisitos del sistema para robots industriales segun
normativa de seguridad, caracterizando los tipos de operacién colaborativa y
tipos de contacto.

3.3: Razonar los factores que influyen en la sensacion de dolor, calculando la
distancia de seguridad segun normativa y elaborando una evaluacion de riesgos
en una aplicacion colaborativa.

3.4: Aplicar las medidas correctoras para eliminacion y/o reduccion de riesgos
en una aplicacion robdtica colaborativa, verificando que cumplen las exigencias
de seguridad establecidas en el proyecto o encargo de trabajo y normativa de
seguridad.
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INDICADORES DE
4: Verificar el funcionamiento seguro de robots y periféricos, | AUTOEVALUACION
teniendo en cuenta su area de trabajo y su interaccién en el
conjunto en el sistema automatizado colaborativo de entornos 1 2 3 | 4
industriales.

4.1: Comprobar el conexionado entre los elementos que conforman un sistema Olololo
robotizado, verificando el funcionamiento de los dispositivos de seguridad.

4.2: Analizar el protocolo de actuacion para la puesta en servicio de un robot
y/o un sistema de control de movimiento, verificando la secuencia de Ol0Ololo
funcionamiento con las exigencias establecidas en el proyecto o encargo
colaborativo.

4.3: Calibrar los sensores internos para el posicionamiento de un robot y/o un
sistema de control de ejes, comprobando la respuesta de los sistemas de| [] | (] | [ | [
control de movimiento ante situaciones anémalas.

4.4: Monitorizar el estado de las sefiales externas e internas y el valor de los
datos procesados, actualizando software y firmware del robot cuando sea| [ | [ | [ | (I
necesario.

4.5: Tener en cuenta las normas de seguridad, realizando el plan de Ol0Ololo
mantenimiento del sistema colaborativo.

INDICADORES QE
5: Mantener entornos industriales robotizados, diagnosticando y | AUTOEVALUACION
solucionando disfunciones y elaborando informes de incidencias,
segun exigencias del proyecto o encargo de trabajo. 1 2 1 3| 4

5.1: Caracterizar el método de las ocho disciplinas para la resolucion de
problemas, reconociendo los puntos susceptibles de averia, utilizando| [] | [ | [ | [
instrumentacion de medida y comprobacion.

5.2: Crear y/o restaurar la copia de seguridad del sistema, analizando el fichero Ol0Ololo
de registro (Log File) y los registros de vuelo.

5.3: Analizar el programa, diagnosticando las causas de las averias y Ol0Ololo
restableciendo el funcionamiento del sistema.
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INDICADORES DE
5: Mantener entornos industriales robotizados, diagnosticando y | AUTOEVALUACION
solucionando disfunciones y elaborando informes de incidencias,
segln exigencias del proyecto o encargo de trabajo. 1 2 3| 4

5.4: Documentar la averia en un informe de incidencias del sistema, teniendo
en cuenta las normas de seguridad y exigencias establecidas en el proyectoo| [] | [] | [ | [
encargo de trabajo.
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